Jean-Paul Jamont
Université de Grenoble Alpes
Laboratoire LCIS — Equipe Cosy

‘ T.I.C. ET USAGES
Grenoble)l"l" ”Pm INFORMATIQUES

INNOVANTS

Université Pierre-Mendés-Fral
Sciences :ndalu & humaines




[NECSI] e

New England Complex |
System In_stitut/

SYSTEMES COMPLEXES




[NECSI] e

P New England Complex |
System In_stitut/

B

SYSTEMES COMPLEXES PHYSIQUES




[NECSI]

P New England Complex |
System In_stitut/

B

SYSTEMES COMPLEXES PHYSIQUES OUVERTS




www.swarmrobot.org

= ety "“‘".rf 3

of

.. Fusirferms L swiape
.

o




Comment prendre ﬂ%x dISCI mes

o

"'n‘L‘ f ilf.

s vl

du systeme?
Stoy95]










SMA: Systeme dans lequel les agents autonomes operent
collectivement pour réepondre a des objectifs globaux.

Facettes A,E,I1,0,U.

Diversité de modeles decentralisés provenant :
les sciences humaines et sociales,
la biologie,
les sciences cognitives,




Construire un SMA embargué ne consiste pas simplement a
déployer le code d’'un agent sur une plateforme

Les agents d’'un SMA embarque sont fortement
contraints.

L’aspect « embarqué » impacte les modeles, les
architectures et les implantations des agents

Controler la degradation des modeles/architectures
(deviations dans le fonctionnement global du systeme)
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Individual behavior design Socialization of the agents
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Le simulateur MASH

Problémes non pris en compte par les simulateurs SMA
* Au niveau de I’approche

* Accompagner I’embarquement des agents # déployer les agents
* Simulation de societes mixtes logicielles et materielles

* Au niveau des modeles utilisés
* Environnement physique,
» Batteries,
* Propagation des ondes,
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Simulation de sociétes hybrides logicielles/materielles




NOS CONTRIBUTIONS AUX SYSTEMES MULTI-AGENTS EMBARQUES

m La méthode DIAMOND

= Des modeles decentralisés : auto-organisation,
conflance, observation multi-niveaux...

m Des outils:
StERYSYS
StmPatette
MASE
MASH

m Applications:

Systemes d’instrumentation
Géolocalisation UWB

Robotique collective

Lois de commande décentralisees
Web of things




